
クイックガイド
このガイドでは、 お買い上げ後、 すぐにお使いいただくため、 最低限の
基本操作について説明しています。 詳しい説明については取扱説明書を

ご覧ください。 なお、 本製品を正しく安全にお使いいただくため、
お使いになる前に必ず取扱説明書の 「安全上の注意」 をお読みください。
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オプティカル ナビゲーション付きロボット芝刈り機

Drop and Mow
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2 芝刈り機を芝生の上に置き、 「ピー」 となるまで ON/START ボタンを 5 秒間ほ
ど長押しします。 ランプが数秒間点滅します。 「ピー」 という音が 2 回なり、 ラ
ンプが点灯するまで待ちます。

ステップ 1. 電源を入れる

「AUTO MOW」 ボタンを 2 秒間長押しし、 オートカットモードを選択します。
ステップ ２. カットモードを選択する

「ON/START」 ボタンを押すと、 芝刈り機が動き始めます。 芝刈りエリアを検出
すると、 ブレードが回転し芝刈りを開始します。 芝刈りエリアを検出するのに数
十秒から数分 かかる場合があります。

ステップ 3. 芝刈りを開始する

このモードは刈り残しがあるときに選択してください。
ボタンを 2 秒間長押しし、 ON/START ボタンを押すと
芝刈りを開始します。 らせん状の動作パターンで
芝刈りをします。 数分間経つとオートカットモードに
自動的に変更されます。

スポットカットモード      

芝刈りの前に

芝刈り開始！

黒いノブを回転させ、 適
切な刈高に設定してくだ
さい

適切な刈高に設定します

満充電のバッテリーを水平
に差し込み、 キーを挿入
します

バッテリーを充電します

取扱説明書にしたがって
芝生と芝生以外の境界を
定めます

芝生がデコボコではなく、
芝の丈が 6 ㎝以下に なっ
ていることを確認します

葉っぱや枝、 石、 おもちゃ
等の 障害物を芝生から除
去します

芝の丈が 6 ㎝以下の
　　　　　　平らな芝生

明確に定められ
た境界


